LUNAPARK SALINCAGI

Nedir, nasil ¢calisir?
Ayarlanabilir direng olan potansiyometre ile DC Motor istenilen hizda calistinlir. DC motor
miline aparat ile baglanan salincaklar, merkezkac kuvvetiile acilim yapar.
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I. 3B Modelleme
Gerekli Arag¢ Geregler

e 3 Boyutlu Yazici
e TinkerCAD

Yapim Asamalari

—
.

Adim: Dosya icerisindeki ekte bulunan ‘Lunapark’ adli STL dosyasi indirilir.

2. Adim: STL dosyasi, TinkerCAD Uzerinden ice aktarilir.
3. Adim: Tasarmin dlcUleri incelenerek tekrar
bastan tasarlanabilir veya var olan tasarimin
baglanti noktalan bozulmadan
Ozellestirmeler yapilabilir. .
4. Adim: Tasarim, STL uzantili olarak disa
aktarnilr,
5.

Adim: Disa aktarilan tasarnm, Cura gibi
.gcode cevirici programlar kullanilarak, 3B
yazici ozellikleri ayarlanip .gcode ciktisi alinr.

ll. Ahsap Tasanm

Gerekli Malzemeler

e 1 adeten az8 mm kalinlikta 15x23 ile 15x15 arasi bUyUklUkte kontrplak
o 1 adet 4mm kalinlikta 20x20 kontrplak
e 2 adet ahsap torna mili

Gerekli Arag Geregler

¢ Makas

e Yapistinci

e El matkabi modUlU
e Testere modulU

e Torna moduUlU



Yapim Asamalari

1. Adim: Ust tabla tasarm mastari, Lunapark Mastar adli cizimden A4 sayfasina ¢ikti alinr.
Adim: Mastar cizgilerin yakinindan kabaca makasla kesilerek, 4mm kalinlikta 20x20
kontrplak Uzerine yapistinct ile yapistirilir.

3. Adim: Ahsap testere modulU kullanilarak cizgiler Uzerinden kesim yapllir. Kesilen
parcalar, testere makinesinin zmpara fonksiyonu ile zimparalanir. Hassas temizieme
islemi icin zmpara kagidi ile zmparalanir.

4. Adim: Ust tabla, el matkabi modUlU kullanilarak isaretli noktalardan 6 mm cap ile
delinir.

5. Adim: Torna milleri, ahsap torna moduUlU kullanilarak istenilen sekilde islenir.

lll. Mekanik Montq;j
Gerekli Malzemeler

e Baskisi alinmis 3B modeller
e Ahsap tasarnm bdlimunde hazirlanan parcalar

e Zincir
¢ Halka
¢ DC Motor

e 2 adet metrik 3.25 mm vida
e 2 adet metrik 3 mm Somun
e 400 Points BreadBoard

e 4’10 Pil yatagi

Gerekli Arag Geregler

e Sicak Silikon Makinesi
e Pense

Yapim Asamalari

1. Adim: Sekilde gorGldugu gibi vidalar yardimiyla montaj yapilir.
Adim: Sicak silikon makinesi yardimiyla islenen cap ahsaplar
yuvalarina yapistirlir.

3. Adim: Cap ahsaplar sicak silikon makinesi yardimiyla birbirlerine
yapigtirlir.

4. Adim: Modellenmis salincaklar halka ve zincir kullanarak pense yardimiyla sekildeki gibi
baglanir. Sekildeki gibi son montaj yapilarak montaj bdlumuo tamamlanir.

5. Adim: 4’0 pil yatagdi ve BreadBoard sekildeki gibi
yapigtirlir.




IV. Elektronik Baglantilann Saglanmasi
Gerekli Malzemeler

Arduino nano

10k Potansiyometre

DC Motor

Transistér BDX53C

Uf 4007 Diyod

Direnc 470 Ohm

Disi — disi jumper kablo
Disi- erkek jumper kablo
4 Adet Kalem pil

Gerekli Arag¢ Geregler

e Havya
e Lehim teli

Yapim Asamalari

1.  Adim: Montaji yapiimis motor uclarina disi-disi jumper kablolar havya makinasi

kullanilarak lehimlenir.

2. Asagidaki sekilde goérilen devre baglantilar jumper kablo kullanilarak yapllir.
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V. Kodlama
Yapim Asamalari

1. Adim: Arduino IDE programina kodlar yazilir. Arduino Nano, Arduino USB kablo ile
bilgisayara bagdlanip program icine atilir.

int PotPin = AO;
int Motor = 5;
int PotDeger = 0;

void setup()

{
pinMode (Motor, OUTPEUT):
Serial.begin(9600);

}

void loop()

{
PotDeger = analogRead (PotPin);
PotDeger = map (PotDeger, 0, 1023, 0, 250);
analogWrite (Motor, PotDeger);
Serial.println(PotDeger) ;
delay (100);

}

2. Potansiyometreyi cevirip merkezkac kuvvetini gdézlemleyebilirsiniz.




