
 

LUNAPARK SALINCAĞI 

Nedir, nasıl çalışır? 

Ayarlanabilir direnç olan potansiyometre ile DC Motor istenilen hızda çalıştırılır. DC motor 

miline aparat ile bağlanan salıncaklar, merkezkaç kuvveti ile açılım yapar. 

Proje Bölümleri 

I. 3B Modelleme 

II. Ahşap Tasarım 

III. Mekanik Montaj 

IV. Elektronik Bağlantıların Sağlanması 

V. Kodlama 

 

I. 3B Modelleme 

Gerekli Araç Gereçler 

• 3 Boyutlu Yazıcı 

• TinkerCAD 

Yapım Aşamaları 

1. Adım: Dosya içerisindeki ekte bulunan ‘Lunapark’ adlı STL dosyası indirilir. 

2. Adım: STL dosyası, TinkerCAD üzerinden içe aktarılır. 

3. Adım: Tasarımın ölçüleri incelenerek tekrar 

baştan tasarlanabilir veya var olan tasarımın 

bağlantı noktaları bozulmadan 

özelleştirmeler yapılabilir. 

4. Adım: Tasarım, STL uzantılı olarak dışa 

aktarılır. 

5. Adım: Dışa aktarılan tasarım, Cura gibi 

.gcode çevirici programlar kullanılarak, 3B 

yazıcı özellikleri ayarlanıp .gcode çıktısı alınır. 

 

II. Ahşap Tasarım 

Gerekli Malzemeler 

• 1 adet en az 8 mm kalınlıkta 15x23 ile 15x15 arası büyüklükte kontrplak 

• 1 adet 4mm kalınlıkta 20x20 kontrplak 

• 2 adet ahşap torna mili 

Gerekli Araç Gereçler 

• Makas 

• Yapıştırıcı 

• El matkabı modülü 

• Testere modülü 

• Torna modülü 

 

 

 

 



 

Yapım Aşamaları 

1. Adım: Üst tabla tasarım mastarı, Lunapark Mastar adlı çizimden A4 sayfasına çıktı alınır. 

2. Adım: Mastar çizgilerin yakınından kabaca makasla kesilerek, 4mm kalınlıkta 20x20 

kontrplak üzerine yapıştırıcı ile yapıştırılır. 

3. Adım: Ahşap testere modülü kullanılarak çizgiler üzerinden kesim yapılır. Kesilen 

parçalar, testere makinesinin zımpara fonksiyonu ile zımparalanır. Hassas temizleme 

işlemi için zımpara kağıdı ile zımparalanır. 

4. Adım: Üst tabla, el matkabı modülü kullanılarak işaretli noktalardan 6 mm çap ile 

delinir. 

5. Adım: Torna milleri, ahşap torna modülü kullanılarak istenilen şekilde işlenir. 

 

III. Mekanik Montaj 

Gerekli Malzemeler 

• Baskısı alınmış 3B modeller 

• Ahşap tasarım bölümünde hazırlanan parçalar 

• Zincir 

• Halka 

• DC Motor 

• 2 adet metrik 3.25 mm vida 

• 2 adet metrik 3 mm Somun 

• 400 Points BreadBoard 

• 4’lü Pil yatağı 

Gerekli Araç Gereçler 

• Sıcak Silikon Makinesi 

• Pense 

Yapım Aşamaları 

1. Adım: Şekilde görüldüğü gibi vidalar yardımıyla montaj yapılır. 

2. Adım: Sıcak silikon makinesi yardımıyla işlenen çap ahşaplar 

yuvalarına yapıştırılır. 

3. Adım: Çap ahşaplar sıcak silikon makinesi yardımıyla birbirlerine 

yapıştırılır. 

4. Adım: Modellenmiş salıncaklar halka ve zincir kullanarak pense yardımıyla şekildeki gibi 

bağlanır. Şekildeki gibi son montaj yapılarak montaj bölümü tamamlanır. 

 

5. Adım: 4’lü pil yatağı ve BreadBoard şekildeki gibi 

yapıştırılır. 

 

 

 

 

 

 

 



 

IV. Elektronik Bağlantıların Sağlanması 

Gerekli Malzemeler 

• Arduino nano 

• 10k Potansiyometre 

• DC Motor 

• Transistör BDX53C 

• Uf 4007 Diyod 

• Direnç 470 Ohm 

• Dişi – dişi jumper kablo 

• Dişi- erkek jumper kablo 

• 4 Adet Kalem pil 

Gerekli Araç Gereçler 

• Havya 

• Lehim teli 

Yapım Aşamaları 

1. Adım: Montajı yapılmış motor uçlarına dişi-dişi jumper kablolar havya makinası 

kullanılarak lehimlenir. 

2. Aşağıdaki şekilde görülen devre bağlantıları jumper kablo kullanılarak yapılır.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

V. Kodlama 

Yapım Aşamaları 

1. Adım: Arduino IDE programına kodlar yazılır. Arduino Nano, Arduino USB kablo ile 

bilgisayara bağlanıp program içine atılır. 

 

 

2. Potansiyometreyi çevirip merkezkaç kuvvetini gözlemleyebilirsiniz. 

 


